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di Rino Genovese

Robot umanoidi pensati e realizzati in classe: la ricerca robotica conquista le
scuole. A Baronissi (SA), dove si & svolta I'edizione 2007 di Exposcuola,
presentati 1 progetti degli istituti scolastici italiani. Comumita virtuali che grazie
al Network Roboticai@scuola condividono progetti e saperi, costruendo ipotesi di collaborazione
tra scuola. aziende, territornio.

Robot che camminano, fanno esercizi ginnici, danzano: certo, siamo ancora lontani dalle macchine
antropomorfe dei film di fantascienza, ma ormai il passo e’ segnato. In Italia_ la ricerca nel campo
della robotica conquista le scuole. Campus universitario di Baronissi, provincia di Salerno,
Exposcuola, 1 salone delle proposte formativa dell Europa e del mediterraneo, promossa dalla
Bimed e dalle province di Salerno ed Awvellino: giovanissimi studenti presentano 1 loro progettt:
immagmarzione, disegno, costruzione, programmarzione. | robot seguono tracciati disegnati sul pc.
comunicano tra di loro.

“In questa esperienza — dice il prof. Guseppe Cantarella dell'Ttis "Focaccia™ di Baronissi (SA) -
il robot pm grande riceve un mpulso tramite un comando a raggi infrarossi e trasmette lo stesso
impulso al robot pm piccolo per cui entrambi seguono lo stesso movimento™

“Molti robot sono stati acquistati dalle scuole — continua il prof. Donato Mazzei dell’ Tts A
Righi” di Treviglio (Bg) - robot umanoidi, robot mobili, robot industniali, kit della Lego. che noi
utilizziamo per costruire robot con I'ausilio di software™.

Fob & Ide e un progetto nato nel forum del Network di Robotica Robot(@scuola, una comunita
virtuale per ['apprendmmento e la conoscenza della Scienza Robotica, che comprende scuole di
ogni ordine e grado. L obiettivo: programmare i rete un robot umanoide che replichi le forme
equilibrate dellwomo di Vitnmvio, di Leonardo Da Vinci. Il robot potra assumere un numero
elevato di configurazioni con circa 30 gradi di iberta, offrendo spunti per avwiare studi di anatomia-
muscolatura, organi di senso, articolazioni, ma anche linguaggi e logica, fino a riflessioni filosofiche
sul rapporto tra Uomo e macchina. Col progetto di robodidattica collabora anche una spin off
dell"istituto di

robotica Sant” Anna di Pisa. 1l successo ottenuto dal Polo tecnico-professionale di Treviglo con il
robot arrampicatore, al concorso xplore 20035, é stato lo spunto per far incontrare forze politiche,
produttive, scuola, e discutere della la possibilita di costituire un “centro di trasfermmento
tecnologico”™ sul territorio bergamasco.
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